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Poziţia 55. Asistent - vacant 

Tematica 

1. Noţiuni de bază în teoria mecanismelor şi a maşinilor 

2. Clasificarea structurală a mecanismelor 

3. Metode grafo-analitice şi analitice pentru studiul cinematicii mecanismelor plane 

4. Echilibrarea mecanismelor şi maşinilor 

5. Analiza cinetostatică a mecanismelor şi maşinilor 

6. Studiul echilibrului dinamic al mecanismelor şi maşinilor 

7. Modele dinamice ale mecanismelor plane. Metode de rezolvarea a ecuaţiilor de mişcare 

8. Analiza poziţională a mecanismelor robotice folosind metoda matricilor de rotaţie şi metoda matricelor 

de transformare omogenă 

9. Modelul geometric direct şi invers al mecanismelor roboţilor industriali 

10. Analiza cinematică a mecanismelor robotice 
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