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Tematica:  
MECANICA 

1. Statica punctului material 

2. Reducerea unui sistem de forţe aplicate unui rigid. Torsorul de reducere. 

3. Echilibrul rigidului şi al sistemelor de corpuri 

4. Cinematica punctului material şi a rigidului 

5. Dinamica punctului material 

MECANICA ROBOŢILOR 

1. Arhitectura sistemelor robotice 

2. Analiza poziţională a sistemelor robotizate 

3. Parametrajul Denavit-Hartenberg 

4. Modelul geometric al mecanismelor roboţilor industriali 

5. Analiza cinematică a mecanismelor din componenţa sistemelor robotice 

MECANISME; MECANISME ŞI ORGANE DE MAŞINI 1 

1. Analiza structurală a mecanismelor 

2. Metode de studiu a cinematicii mecanismelor plane 

3. Echilibrarea mecanismelor şi maşinilor 

4. Analiza cinetostatică a mecanismelor 

5. Modele dinamice ale mecanismelor plane. Metode de rezolvarea a ecuaţiilor de mişcare 
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